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ABSTRAK 

Pada skripsi ini akan dibahas mengenai perancangan dan realisasi 
pembuatan alat sablon plat berbasis mikrokontroler dan membahas bagaimana 
merancang alat sablon plat secara otomatis melalui pengambilan plat secara 
otomatis dengan mengunakan roll, peletakan plat yang akan disablon dengan 
menggunakan conveyor, pembatas plat dengan menggunakan solenoid, proses 
penyablonan secara otomatis dengan menggunakan motor DC sebagai penggerak 
mekanik alat, sampai pada keluarnya hasil sablon yang dilakukan secara otomatis. 
Tujuan dari skripsi beJjudul "Perancangan dan Pembuatan Alat Sablon Plat" ini 
adalah membuat alat sablon plat secara otomatis untuk industri kecil (home 
industry) dan menggunakan media alat sablon sarna dengan proses sablon secara 
manual. 

Alat sablon yang akan dibuat terdiri dari tiga bagian, yaitu: tempat 
penampungan plat, tempat penyablonan dan conveyor akhir yang digunakan untuk 
penampungan sementara hasil sablon. Alat sablon plat yang akan dirancang ini 
menggunakan bidang screen dan rakel sebagai alat sablon, motor DC, solenoid 
DC, solenoid valve, LED infra merah sebagai sensor, dan mikrokontroler sebagai 
pengontrol peralatan. 

Pengukuran yang dilakukan pada skripsi ini, meliputi pengukuran 
tegangan output sensor. Pengukuran arus pada tiap motor, baik untuk motor yang 
bergerak searah maupun dua arah. Pengukuran arus solenoid DC dan solenoid 
valve. Pengujian pada skripsi ini meliputi pengujian rangkaian driver motor DC, 
driver solenoid DC, driver solenoid valve, pengujian lamanya proses menyablon 
dan kualitas dari hasil sablon. 

Dari hasil percobaan yang didapat, diketahui bahwa alat ini dapat 
menghasilkan jumlah sablon plat sebanyak 966 lembar perbari pada delapan jam 
keJja dengan kesalahan sebesar 3,33%. 
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