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ABSTRAK 

Laporan kerja praktik ini membahas mengenai kegiatan yang dilaksanakan 

selama kerja praktik pada tanggal 01 Juli 2023 hingga 01 Januari 2024 di PT. Solusi 

Rekatama Persada. PT. Solusi Rekatama Persada adalah perusahaan yang bergerak 

di bidang elektronik dan RFID khususnya sistem otomasi, Internet of Things (IoT), 

komputasi industri, robotika, komponen elektronika, dan sistem manajemen antrian. 

Lokasi kerja praktik bertempat di Ruko Manyar Megah Indah Blok I-21 Jalan 

Ngagel Jaya Selatan, Surabaya, Jawa Timur, Indonesia. Kegiatan ini ditujukan 

untuk mendapatkan pengetahuan dan pengalaman selama di dunia kerja sehingga 

dapat meningkatkan kompetensi mahasiswa sebagai lulusan dari Sarjana Program 

Studi Teknik Elektro Universitas Katolik Widya Mandala Surabaya.  

Kegiatan ini memiliki tugas khusus berupa pembuatan desain GUI Real Time 

Indoor Positioning System Berbasis ESP32 Ultra-Wideband Decawave 3000. GUI 

ini adalah sebuah perangkat lunak untuk melakukan pengawasan dan pelacakan 

dalam ruangan menggunakan perangkat keras ESP32 UWB DW3000. Perangkat 

lunak (GUI) ini menggunakan basis pemrograman Python dengan beberapa metode 

pelaksanaan meliputi studi pustaka, persiapan perangkat keras, dan perancangan 

perangkat lunak. GUI Real-time Indoor Positioning System ini juga diuji dengan 

perangkat keras untuk mengetahui keberhasilan dan keakuratan dari sistem yang 

telah dirancang. 

Kata kunci: Ultra-wideband (UWB), Decawave 3000, Real-time Locating Systems, 

GUI (Graphical User Interface)  
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ABSTRACT 

The internship report discusses the activities carried out during the internship 

period from July 01, 2023, to January 01, 2024, at PT. Solusi Rekatama Persada. 

PT. Solusi Rekatama Persada is a company engaged in the field of electronics and 

RFID, particularly in automation systems, Internet of Things (IoT), industrial 

computing, robotics, electronic components, and queue management systems. The 

internship took place at Ruko Manyar Megah Indah Blok I-21 Jalan Ngagel Jaya 

Selatan, Surabaya, East Java, Indonesia. The purpose of this activity is to gain 

knowledge and experience in the working world to enhance the competence of 

students as graduates of the Bachelor's Program in Electrical Engineering at Widya 

Mandala Surabaya Catholic University. 

The specific task of this internship involved creating a Real-Time Indoor 

Positioning System GUI based on the ESP32 Ultra-Wideband Decawave 3000. This 

GUI serves as software for monitoring and tracking indoors using the ESP32 UWB 

DW3000 hardware. The software (GUI) is developed using Python programming 

with several implementation methods, including literature review, hardware 

preparation, and software design. The Real-time Indoor Positioning System GUI is 

also tested with hardware to assess the success and accuracy of the designed system. 

Keywords: Ultra-wideband (UWB), Decawave 3000, Real-time Locating Systems, 

GUI (Graphical User Interface) 
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