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BAB V 

KESIMPULAN 

 

Dari hasil perancangan, pembuatan dan pengujian alat yang telah 

dilakukan, dapat mengambil kesimpulan sebagai berikut: 

1. Output pin digital pada microcontroller Arduino MEGA 2560 

dan Arduino Nano adalah 5 V. Nilai tegangan output pin digital 

pada Arduino MEGA 2560 dengan Digital Multimeter memiliki 

selisih 1,44%, sedangkan pada Arduino Nano dengan Digital 

Multimeter memiliki selisih 1,36%. 

2. Nilai output tekanan pada sensor MPX5050GP yang 

dibandingkan dengan mechanical gauge memiliki selisih 0,75%. 

3. Respon High Pass Filter memiliki frekuensi cut off yang sesuai 

dengan desain, yaitu 20 Hz. Penguatan dari High Pass Filter 

sudah mencapai 3,1 dB. 

4. Pengujian keakuratan tensimeter digital yang terbaca pada alat 

skripsi terhadap tensimeter digital merk GOSH memiliki selisih 

7,23% pada systole, 8,82% pada diastole, dan 3,07% pada heart 

rate. 

5. Baterai dapat bertahan lebih dari 4 jam ketika alat dilakukan 

untuk pengukuran tensi selama 30 menit sekali 

6. Dalam pengambilan data tensimeter digital dengan jarak dibawah 

20 meter tanpa ada penghalang masih mampu mengirim data 

dengan delay sebesar 2 detik. Pada saat pengiriman data sekitar 

kurang lebih 15 meter menjadi jarak rekomendasi pengiriman 

data tensimeter digital ke monitoring pusat. 

7. Alat ini masih memerlukan penyempurnaan dalam hal 

pengiriman data pada jarak yang jauh, dikarenakan alat ini hanya 

mampu dalam range 15 meter. 
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