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Bab ini berisi kesimpulan penulis yang diperoleh selama perencanaan dan 

pembuatan alat pengendali motor dengan sensor gerak dan berisi saran penulis untuk 

pengembangan alat ini di masa mendatang. 

5.1. Kesimpulan 

Dari proses pembuatan alat pengendali motor dengan sensor gerak yang 

dibuat dapat diambil beberapa kesimpulan yaitu: 

I. Penggunaan alat ini akan lebih baik jika dilakukan di tempat terbuka karena 

jangkauan modul RF lebih j auh apabila tidak ada halangan. (lihat tabeI4.3.) 

2. Posisi motor berpengaruh pada waktu berhenti motor karena motor tidak 

memiliki fitur brake(rem}. 

5.2. Saran 

Adapun saran dari penulis untuk pengembangan alat ini di masa depan: 

1. Alat pengendali motor dengan sensor gerak ini dapat digunakan untuk aplikasi 

motor yang lain sehingga dapat tercipta ide-ide bam yang berguna bagi 

perkembangan teknologi. 
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2. Alat pengendali motor dengan sensor gerak ini dapat ditambahkan fitur 

pengatur kecepatan dengan metode PWM (pulse Width Modulation). 

3. Alat pengendali motor dengan sensor gerak ini juga dapat ditambahkan fitur 

brake (rem) secara mekanik supaya waktu berhenti motor menjadi lebih tepat. 

4. Proses reset motor pada alat pengendali motor dengan sensor gerak ini dapat 

dilakukan secara software supaya motor dapat kembali ke posisi semula. 
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