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ABSTRAK 

Pada sistem filtrasi air tanah (karya Andrew, dkk) perlu 

dikembangkan sistem pemonitoran dan pengendaliannya. Maka dari itu, pada 

skripsi yang berjudul Sistem Pemonitoran dan Pengendalian Katup Pada 

Filtrasi Air Tanah Berbasis Android yang akan dibuat sebuah alat yang 

berfungsi untuk melakukan pemonitoran dan pengendalian air ditinjau dari 

nilai zat padat yang terlarut dan kekeruhannya sesuai dengan Peraturan 

Menteri Kesehatan (PerMenKes) no. 416 Tahun 1990, yaitu untuk zat padat 

yang terlarut maksimal 1000 ppm dengan kekeruhan bernilai 5-25 NTU. 

Dengan melakukan pemonitoran nilai 2 variabel (kekeruhan dan Total 

Dissolved Solids/TDS) dari air yang datanya akan dikirim ke perangkat 

smartphone dengan OS Android menggunakan prinsip Internet of Things. 

Untuk melakukan pemonitoran sistem filtrasi air tanah akan 

digunakan sensor kekeruhan (yang tersusun dari komponen LED dan Light 

Dependent Resistance) dan sensor TDS (untuk mengetahui zat padat yang 

terlarut). Ketika didapati nilai dari 2 variabel tersebut tidak sesuai dengan 

standar yang diharapkan, maka katup yang terhubung ke tandon air akan 

menutup secara otomatis untuk mencegah tersalurnya air tersebut dan akan 

memutus aliran listrik pompa agar berhenti bekerja. Agar dapat melakukan 

pengendalian buka/tutup katup dan pompa, diperlukan rangkaian driver yang 

menggunakan relay untuk melakukan switching. Selain itu, pengguna juga 

dapat mengendalikan katup melalui perangkat smartphone berbasis android 

yang telah terpasang aplikasi khusus yang telah terintegrasi dengan sistem 

melalui access point yang dibangun oleh wireless router. Untuk 

menghubungkan ke Android menggunakan WeMos karena dilengkapi 

chipset Wi-Fi (ESP8266). Pada aplikasi tersebut, akan terdapat 2 buah menu, 

yaitu untuk pengendalian katup dan menu untuk menampilkan data nilai 

kekeruhan dan TDS dari sistem. 

Hasil yang diperoleh dari penelitian ini adalah katup dapat bekerja 

secara otomatis ketika kekeruhan atau TDS air bernilai melebihi standar 

PerMenKes. Selain itu, katup juga dapat dikendalikan melalui Android dan 

melakukan pemonitoran dari nilai kekeruhan dan TDS air melalui aplikasi di 

Android.  

 

Kata kunci: TDS, kekeruhan, katup, android 
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ABSTRACT 

In groundwater filtration systems (Andrew's work, etc) needs an 

improvement for monitoring and control system. Therefore, in this research 

entitled The System of Monitoring and Controlling of Valves on The 

Filtration of Groundwater Android-Based which will made a system for 

monitoring and controlling water in terms of the value of dissolved solids and 

turbidity in accordance with Regulation of the Minister of Health/416/1990, 

that is for solid substances dissolved maximum 1000 ppm with turbidity 

value 5-25 NTU. By monitoring the value of 2 variables (turbidity and Total 

Dissolved Solids / TDS) from water whose data will be sent to smartphone 

device with Android OS using Internet of Things principles. 

To monitor the groundwater filtration system, turbidity sensor and 

TDS sensor will be used. When the value of the 2 variables is not in 

accordance with the expected standards, the valves which connected to the 

water tank will close automatically to prevent the flow of water and will cut 

off the pump electricity to stop working. In order to control the valves and 

pumps, it needs drivers using relays for switching. In addition, users can also 

control the valve through an Android smartphone-based device which has 

been installed with an application that has been integrated with the system 

through the access point built into the wireless router. To be able to integrate 

the system with the Android, it will use WeMos as it comes with Wi-Fi 

chipset (ESP8266). In the application, there will be 2 menu, which is for the 

control of valves and menus to display the turbidity and TDS values of the 

system. 

The results obtained from this research are the valves can work automatically 

when the turbidity or the TDS of water is exceeding the reference value. In 

addition, the valves can also be controlled via Android and monitoring the 

turbidity and TDS water values through applications on the Android. 
 

Keywords: Android, TDS, Turbidity, Valve. 

 


