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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan pengalaman Kerja Praktek di PT. Solusi Rekatama Persada, 

dapat disimpulkan beberapa hal antara lain: 

1. PT. Solusi Rekatama Persada adalah perusahaan yang berfokus pada bidang 

elektronik, terutama dalam bidang sistem otomasi, RFID (Radio Frequency 

Identification), IoT (Internet of Things), komputasi industri, robotika, 

komponen elektronika, instrumentasi, dan manajemen antrian. 

2. Selama masa Kerja Praktek, penulis terlibat dalam proyek khusus, yaitu 

Pembuatan GUI Real-time Indoor Positioning System Decawave 3000. 

Proyek ini bertujuan untuk mengembangkan antarmuka pengguna yang 

memungkinkan pemantauan posisi perpindahan node DW3000 secara akurat 

dan real-time. 

3. GUI Real-time Indoor Positioning System Decawave 3000 dikembangkan 

dengan menggunakan komponen ESP32-WROOM32 Ultra-wideband 

Decawave 3000 dan perangkat lunak desain GUI, seperti QtDesigner (PyQt6), 

Arduino IDE, serta Google Script. 

4. Melalui kegiatan Kerja Praktek ini, penulis mendapatkan kesempatan 

berharga untuk merasakan lingkungan kerja di PT. Solusi Rekatama Persada, 

terutama dalam aspek penelitian dan pengembangan. Selain itu, penulis juga 

memperoleh wawasan baru mengenai sistem Real-Time Location System dan 

implementasinya dalam kehidupan sehari-hari secara langsung. 

 

5.2 Saran 

Berdasarkan kegiatan kerja praktik ini adapun saran yang diberikan untuk 

pengembangan pada GUI Real-time Indoor Positioning System Decawave 3000, 

sebagai berikut: 

1. Peningkatan jumlah konfigurasi perangkat DW3000 untuk dapat melakukan 

jangkauan RTLS yang lebih luas.
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2. Pengembangan kalibrasi node anchor untuk hasil pengukuran yang lebih 

akurat hingga < 4 cm. 

3. Pengembangan tampilan GUI untuk diterapkan berbasis Android dan Apple, 

sehingga aplikasi dari sistem GUI dapat digunakan diberbagai perangkat 

mobile dan tidak terbatas pada laptop berbasis windows/linux. 
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