5.1

BABV
PENUTUP

Kesimpulan

Berdasarkan hasil pengukuran dan pengujian alat pada bab

IV, didapat beberapa kesimpulan :

1.

Alat ini tidak membebani subjek karena memiliki bobot 898
gram.

Untuk sistem idle, waktu pemakaian untuk 25 % kapasitas
power bank adalah 102 menit dan 90 menit saat sistem bekerja.
Raspberry Pi Camera tidak dapat menghasilkan foto yang baik
pada kondisi gelap dan jangkauan yang bisa ditangkap oleh
Raspberry Pi Camera dengan jelas adalah 20 meter.

Rata-rata delay pengiriman foto untuk resolusi 1 MP adalah 4,9
detik untuk kondisi jaringan bagus dan 6,33 detik untuk kondisi
jaringan buruk. Untuk resolusi 2 MP adalah 5,6 detik untuk
kondisi jaringan bagus dan 7,2 detik untuk kondisi jaringan
buruk. Untuk resolusi 3 MP adalah 5,82 detik untuk kondisi
jaringan bagus dan 7,97 detik untuk kondisi jaringan buruk.
Untuk resolusi 5 MP adalah 6,53 detik untuk kondisi jaringan
bagus dan 8,54 detik untuk kondisi jaringan buruk.

Ada dua faktor yang mempengaruhi delay pengiriman foto,

yaitu resolusi foto dan kualitas jaringan internet.
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Untuk foto dengan resolusi foto 1 MP memiliki ukuran
251,6KiB. Untuk resolusi foto 2 MP memiliki ukuran 497,4
KiB. Untuk resolusi foto 3 MP memiliki ukuran 618,5 KiB.
Untuk resolusi foto 5 MP memiliki ukuran 1,2 MiB.

Ukuran foto pada sistem ini tidak menjadi masalah untuk
kapasitas penyimpanan Raspberry Pi. Karena pada sistem ini,
foto yang diambil oleh Raspicam akan di overwrite setiap kali
ada perintah /capture. Jadi foto yang akan tersimpan pada
Raspberry Pi hanya satu.

Pada ruang terbuka Neo-6M membutuhkan waktu maksimum
4,35 menit untuk mendapatkan sinyal satelit dan pada ruang
tertutup Neo-6M membutuhkan waktu maksimum 15 menit.
Rata-rata delay pengiriman lokasi koordinat adalah 2,51 detik
untuk kondisi jaringan bagus dan 3,68 detik untuk kondisi
jaringan buruk.

Pada saat client berada di Kalijudan Barat 11 No.28 dan subjek
berada di Alfamidi Ploso Baru, delay pengiriman foto adalah 7
detik dan 2,8 detik untuk pengiriman lokasi koordinat.
Sedangkan pada saat client berada di Kalijudan Barat 11 No.28
dan subjek berada di Universitas Katolik Widya Mandala
Kampus Pakuwon City, delay pengiriman foto adalah 7,1 detik
dan 2,8 detik untuk pengiriman lokasi koordinat.

Jarak client dan subjek tidak mempengaruhi delay pengiriman

data melalui Bot Telegram.
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