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ABSTRAK

Alzheimer merupakan penyakit progresif yang ditandai dengan
kemampuan mengingat yang melemah. Hal tersebut mengakibatkan
pengidap Alzheimer menjadi rentan hilang akibat tersesat. Meninjau dari hal
tersebut, maka dibutuhkan suatu alat yang bisa membantu mengetahui posisi
penderita Alzheimer.

Alat yang dibuat oleh penulis adalah Alat Pemantau Alzheimer
Berbasis Raspberry Pi Melalui Bot Telegram. Dalam perancangan alat ini,
penulis menggunakan dua perangkat, yaitu Raspberry Pi dan smartphone.
Raspberry Pi akan dipasangkan pada subjek yang berfungsi untuk memproses
perintah dari smartphone yang dikontrol oleh pemantau (client) dengan
menggunakan Bot Telegram. Alat ini akan mengirimkan lokasi koordinat dari
subjek dan foto lingkungan sekitarnya ke akun Telegram client.

Dari hasil pengujian yang telah dilakukan diperoleh alat ini tidak
membebani subjek karena memiliki bobot 898 gram. Alat ini menggunakan
25 % kapasistas power bank 20000 mAh untuk sistem idle selama 102 menit
dan 90 menit saat sistem bekerja. Jangakaun yang bisa ditangkap oleh
Raspberry Pi Camera dengan jelas adalah 20 meter. Rata-rata delay
pengiriman foto untuk resolusi 1 MP adalah 4,9 detik untuk kondisi jaringan
bagus dan 6,33 detik untuk kondisi jaringan buruk. Untuk resolusi 2 MP
adalah 5,6 detik untuk kondisi jaringan bagus dan 7,2 detik untuk kondisi
jaringan buruk. Untuk resolusi 3 MP adalah 5,82 detik untuk kondisi jaringan
bagus dan 7,97 detik untuk kondisi jaringan buruk. Untuk resolusi 5 MP
adalah 6,53 detik untuk kondisi jaringan bagus dan 8,54 detik untuk kondisi
jaringan buruk.. Pada ruang terbuka Neo-6M membutuhkan waktu
maksimum 4,35 menit untuk mendapatkan sinyal satelit dan pada ruang
tertutup Neo-6M membutuhkan waktu maksimum 15 menit. Rata-rata delay
pengiriman lokasi koordinat adalah 2,51 detik untuk kondisi jaringan bagus
dan 3,68 detik untuk kondisi jaringan buruk. Pada saat client berada di
Kalijudan Barat 1l No.28 dan subjek berada di Alfamidi Ploso Baru, delay
pengiriman foto adalah 7 detik dan 2,8 detik untuk pengiriman lokasi
koordinat. Sedangkan pada saat client berada di Kalijudan Barat I1 No.28 dan
subjek berada di Kampus Pakuwon City, delay pengiriman foto adalah 7,1
detik dan 2,8 detik untuk pengiriman lokasi koordinat.

Kata Kunci : Alzheimer, Bot Telegram, Neo-6M dan Raspberry Pi Camera
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ABSTRACT

Alzheimer's is a progressive disease characterized by a weakened memory
ability. This causes people with Alzheimer's to be vulnerable to being lost due
to getting lost. Considering this, we need a tool that can help determine the
position of Alzheimer's sufferers.

The tool made by the author is a Raspberry Pi-Based Alzheimer's Monitoring
Tool Through a Telegram Bot. In designing this tool, the author uses two
devices, namely a Raspberry Pi and a smartphone. The Raspberry Pi will be
paired with a subject that functions to process commands from a smartphone
that is controlled by the monitor (client) using the Telegram Bot. This tool
will send the location coordinates of the subject and photos of the
surrounding environment to the Telegram client

From the results of the tests that have been carried out, it is found that this
tool does not burden the subject because it weighs 898 grams. This tool uses
25% of the capacity of the 20000 mAh power bank to idle the system for 102
minutes and 90 minutes when the system is working. The range that the
Raspberry Pi Camera can clearly capture is 20 meters. The average delay in
sending photos for 1 MP resolution is 4.9 seconds for good network
conditions and 6.33 seconds for bad network conditions. For a resolution of
2 MP is 5.6 seconds for good network conditions and 7.2 seconds for bad
network conditions. For 3 MP resolution is 5.82 seconds for good network
conditions and 7.97 seconds for bad network conditions. For 5 MP resolution
is 6.53 seconds for good network conditions and 8.54 seconds for bad
network conditions. In open space Neo-6M takes a maximum of 4.35 minutes
to get a satellite signal and in closed space Neo-6M takes time maximum 15
minutes. The average delay in sending location coordinates is 2.51 seconds
for good network conditions and 3.68 seconds for bad network conditions.
When the client is at Kalijudan Barat 11 No.28 and the subject is at Alfamidi
Ploso Baru, the delay in sending photos is 7 seconds and 2.8 seconds for
sending location coordinates. Meanwhile, when the client is in Kalijudan
Barat 11 No.28 and the subject is at the Pakuwon City Campus, the delay in
sending photos is 7.1 seconds and 2.8 seconds for sending location
coordinates.

Keywords : Alzheimer's, Telegram Bot, Neo-6M and Raspberry Pi Camera.
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