BAB V
KESIMPULAN

Bab ini membahas tentang kesimpulan dari bab-bab sebelumnya dan

hasil dari sistem yang telah dibangun

5.1. Kesimpulan

Kesimpulan yang dapat diambil berdasarkan hasil pengujian sistem

deteksi object sebagai berikut:

1.

Jarak kerja efektif untuk sistem ini untuk deteksi manusia
adalah 1m — 5m, dan untuk benda adalah 1m —2m.
Pemrosesan pencocokan berlangsung selama 1.17 detik,
dikarenakan prosesor yang kurang memumpuni, yaitu 1.4GHz
64-bit quad-core ARM cortex-A53 CPU serta menggunakan
videocore iv GPU sebagai Graphic Processor Unit.
Pendeteksian manusia pada luar ruangan maupun dalam
ruangan didapatkan akurasi sebesar 100%. Namun untuk
pendeteksian hewan dan benda beberapa kali mengalami
kesalahan di luar maupun dalam ruangan, sehingga didapatkan
akurasi sebesar 60%, untuk rata rata akurasi, didapatkan sebesar
69.625%.

5.2. Saran

Saran yang diberikan dari hasil pengujian sistem deteksi object
sebagai berikut:
1. Bisa menambahkan indikator pengingat jika baterai habis,
baik berupa suara / alarm atau lampu LED.
2. Bisa mempercepat delay dengan mengganti microprosesor
yang lebih baik dan lebih cepat.
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