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ABSTRAK 

Pencemaran udara merupakan salah satu masalah penyebab terjadinya 

pemanasan global. Beberapa alat pemantau kualitas udara yang biasanya berada di 

pusat kota hanya sebatas menampilkan data di satu titik. Oleh karena itu, 

diperlukan perangkat bergerak untuk memantau kualitas udara sehingga 

memungkinkan adanya pemantauan di beberapa titik. Makalah ini bertujuan 

untuk studi kasus aplikasi sensor gas sistem pemantauan kualitas udara berbasis 

quadrotor Unmanned Aerial Vehicle (UAV) dengan teknologi Internet-of-Things 

(IoT). 

Pada tugas yang berjudul Studi Pustaka Aplikasi Sensor Gas Pada Sistem 

Monitoring PolusiUdara Berbasis Quadrotor Unmanned Aerial Vehicle (UAV) 

dan Internet-of-Things (IoT), makalah ini membahas tentang sistem pendeteksi 

polusi udara dengan menggunakan quadrotor UAV atau Drone. 

Pada sistem ini terdapat sensor dirancang untuk mendeteksi variabel gas 

CO, gas CO2, kualitas udara, dan suhu. Sistem sensor ini kemudian diintegrasikan 

dengan quadrotor agar proses monitoring dapat dilakukan di berbagai titik. Data 

pengukuran dari sensor sistem dikirimkan secara nirkabel menggunakan jaringan 

internet melalui modul Wi-Fi. Berdasarkan hasil pengujian,sistem sensor mampu 

mendeteksi konsentrasi beberapa gas. Pada AQMesh tahapan kinerja alat yaitu alat 

dipasang dalam suatu titik kemudian alat tersebut terhubung pada stasiun 

pengontrol, sehingga dapat mengetahui konsentrasi gas yang didetaksi. Tahapan ini 

sama dengan tahapan padaalat carepol hanya saja carepol dimonitoring melalui 

web server. Pada monitoring udara berbasis quadrotor memiliki tahapan kinerja 

alat dimana sensor gas, baterai, dan alat control dipasang padabodyquadrotor. Saat 

quadrotor mengudara sensor gas mendeteksi konsentrasi gas pada lingkunganyang 

dilewati dan data hasil pengujian dapat dilihat melalui smartphone. 

Pada alat AQMesh mendeteksi pada suatu titik wilayah menggunakan 

empat sensor gas dengan range yang tinggi dengan satuan konsentrasi parts per 

billion (ppb) dan dimonitoring stasiun pengontrol. Pada carepol dapat mendeteksi 

suatu titik wilayah menggunakan dua sensor gas dengan range cukup tinggi dengan 

satuan konsentrasi parts per million (ppm) dan dimonitoringmelalui web. Pada 

pendeteksi udara menggunakan quadroptor dilakukan secara mobile 

menggunakan empat sensor gas dengan range cukup tinggi dengan satuan 

konsentrasi parts per million (ppm) dan dimonitoring melalui smartphone. 

 

Kata Kunci : Polusi Udara, UAV, IoT, Sensor Gas 
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ABSTRACT 

 
Air pollution is one of the problems causing global warming. Some air 

quality monitoringdevices that are usually located in the city center only display 

data at one point. Therefore, amobile device is needed to monitor air quality so 

that monitoring is possible at several points. Thispaper aims to study a reference 

study of an air quality monitoring system gas sensor applicationbased on a 

quadrotor Unmanned Aerial Vehicle (UAV) with Internet of- Things (IoT) 

technology. In a Job Training Paper with a Scientific Review entitled A Reference 

Study of Gas Sensor Applications in an Air Pollution Monitoring System Based 

on a Quadrotor Unmanned AerialVehicle (UAV) and the Internet-of Things (IoT), 

this paper discusses air pollution detection 

systems using a UAV quadrotor or drone. 

In this system, there are sensors designed to detect the variable CO gas, 

CO2 gas, air quality, and temperature. This sensor system is then integrated with 

the Quadrotor so that the monitoring process can be carried out at various points. 

Measurement data from system sensors is transmitted wirelessly using the internet 

network via a Wi-Fi module. Based on the test results,the sensor system is able to 

detect the concentration of several gases. At AQMesh the performancestage of the 

tool is that the tool is installed in a point then the tool is connected to the control 

station, so that it can find out the concentration of the gas being detected. This 

stage is the same as the steps in the Carepol tool, except that Carepol is monitored 

via a web server. Quadrotor- based air monitoring has a performance stage where 

the gas sensor, battery, and control device are mounted on the quadrotor body. 

When the quadrotor airs the gas sensor detects the gas concentration in the 

environment in which it is passed and the test result data can be seen via a 

smartphone. 

The AQMesh tool detects at a point in the region using four high-range 

gas sensors with units of concentration of parts per billion (ppb) and is monitored 

by the control station. Carepol can detect an area point using two gas sensors 

with a high enough range with a unit ofconcentration of parts per million (ppm) 

and monitored via the web. Air detection using a quadroptor is carried out by 

mobile using four gas sensors with a high enough range with a unit of 

concentration of parts per million (ppm) and monitored via a smartphone. 

 
Keywords: Air Pollution, UAV, IoT, Gas Sensor 
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