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BAB V 

KESIMPULAN 
 

Melalui hasil perancangan hingga realisasi alat yang telah 

dilakukan, penulis dapat menarik kesimpulan sebagai berikut: 

1. Meja dapat diatur naik dan turun dari ketinggian 75cm hingga 

120cm secara elektronik, baik dengan fitur pengaturan manual 

maupun otomatis. 

2. Kerangka meja tulis cukup kokoh untuk menahan beban lebih 

dari 50kg. 

3. Besarnya arus pada motor berbanding lurus terhadap beratnya 

pembebanan pada meja tulis. 

4. Konsumsi daya motor dc penggerak cukup rendah, dengan 

arus dibawah 1 ampere. 

5. Rasio pulley yang digunakan hanya menghasilkan rata-rata 

kenaikan sebesar 0,5cm tiap 10s. 

6. Perbedaan warna permukaan lantai dapat mempengaruhi nilai 

pembacaan sensor inframerah. 
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