
BAB V 

KESIMPULAN 

Kesimpulan dari hasil pengujian dan pengukuran yang telah 

dilakukan adalah: 

1. Sensor infrared paling efektif digunakan untuk mendeteksi ada tidak 

nya gelas. Tegangan yang terukur saat sensor mendeteksi adanya benda di 

depannya sejauh ≤ 3cm bernilai sekitar 57 mV. Sedangkan saat benda berada 

> 3 cm atau tidak ada di depan permukaan sensor, tegangan yang terukur 

adalah 2,9 V. 

2. Sensor water level sangat efektif digunakan untuk mendeteksi air di 

dalam wadah berbahan plastik dengan ketebalan wadah 1,5cm. Tegangan 

yang terukur saat mendeteksi adanya air sebesar 3,1 V dan 0 V saat tidak 

mendeteksi adanya air. 

3. Volume yang dapat dikeluarkan alat selama 20 detik sebesar 300 ml. 

Dengan uraian saat tombol “ Tawar “ ditekan, maka larutan tawar yang keluar 

sebesar 300mL. Kemudian saat tombol “ Manis “ ditekan, maka larutan tawar 

keluar sebesar 220 ml dan larutan gula sebesar 80ml. Dan saat tombol “ 

Sangat Manis “ ditekan, maka larutan tawar keluar sebesar 170 ml dan larutan 

gula sebesar 130ml. 

4. Durasi motor servo aktif lebih lama sekitar satu detik dari yang 

diatur karena motor servo memerlukan waktu membuka dan menutup 

kerannya. 
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5. Mikrokontroler pada sistem telah mampu mengatur kerja tiap bagian 

alat seperti sensor infrared yang mampu mendeteksi gelas dengan jarak 

efektif ≤ 3cm bernilai sekitar 57 mV, sensor water level dengan kefektifannya 

deteksi air dalam wadah setebal 1,5cm dengan tegangan terukur 3,1V, 

mengeluarkan larutan dengan volume 300ml selama 20 detik. 
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