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ABSTRAK

Melinjo merupakan salah satu hasil perkebunan di indonesia yang
cukup tinggi. Melinjo ini juga menjadi alternatif sumber ekonomi dan pangan,
di karenakan tingginya harga jual dan kandungan gizi yang terdapat pada
melinjo tersebut. Dengan alasan inilah masyarakat banyak melakukan usaha
produksi mikro dengan memproduksi emping melinjo .Namun banyak
kendala yang dihadapi masyarakat dalam proses pembuatan emping melinjo,
sehingga banyak masyarakat berhenti menjadi penguasaha emping, karena
tingginya permintaan konnsumen. Mayoritas masyarakat masih melakukan
proses pembuatan emping secara konvensional. Oleh karena itu dengan
adanya mesin emping melinjo yang bekerja secara otomatis dengan
menggunakan Motor AC 220 Volt dengan kecepatan 1450 rpm serta
menggunakan puli untuk meminimalisir kecepatan rpm menjadi 108 rpm
menggerakkan penumbuk buah melinjo. Stepper 24 VDC sebagai penggerak
meja putar yang terdapat 6 lubang sebagai landasan penumbukkan (Tempat
Biji Melinjo). Agar Mesin ini bekerja secara otomatis maka digunakan
komponen mikrokontroler arduino uno sebagai komponen untuk mengontrol
semua cara kerja mesin dengan mengolah data input dari sensor infrared untuk
menyalakan motor AC serta mengontrol motor stepper.

Dari hasil pengujian dari skripsi ini menunjukkan bahwa mesin ini
mampu memproduksi emping melinjo dalam 5 menit menghasilkan 48
emping, 1 jam dapat menghasilkan 360 emping melinjo, kemudian konsumsi
daya Mesin sebesar 17,5 Watt saat stanby dan 240 Watt saat mesin beroperasi.

Kata Kunci: Buah Melinjo, Motor AC, Motor Stepper, Arduino Uno
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ABSTRACT

Melinjo is one of the highest yields of plantations in Indonesia.
Melinjo is also an alternative source of economy and food, because to the
high selling price and nutritional content contained in the melinjo. For this
reason, many people do micro-production business by producing chips
melinjo. However, there are many obstacles faced by the community in the
process of making emping melinjo, so that many people stop being emperors,
because of the high demand for consumers. The majority of the people are
still making the process of making conventional chips. Therefore with the
presence of a melinjo cracker engine that works automatically by using a 220
Volt AC motor with a speed of 1450 rpm and using pulleys to minimize the
speed of the rpm to 108 rpm it moves the pulverizer of the melinjo fruit. 24
VDC stepper as a driver of the turntable which has 6 holes as the grounding
crush (Melinjo Seed Place). In order for this machine to work automatically,
the Arduino Uno microcontroller component is used as a component to
control all the workings of the engine by processing input data from an

infrared sensor to turn on the AC motor and control the stepper motor.

From the results of the testing of this thesis, it shows that this
machine is capable of producing chips of melinjo in 5 minutes producing 48
chips, 1 hour can produce 360 chips, then the engine power consumption is

17.5 Watts when standby and 240 Watts when the engine is operating.

Keywords: Gnetum Gnemon, AC Motor, Stepper Motor, Arduino Uno
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