
PERANCANGAN DAN PEMBUATAN ALAT 
UKUR SILINDER MOTOR BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

SKRIPSI 

Oleh: 

HENDRI CHANDRA 
5103000027 - ... 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
FAKULTAS TEKNIK 

-UNIVERSITAS KATOLIK 
WIDYA MANDALA 

SURABAYA 
2005 

01 {fIDG 

4 - 1/ - 0UJ>:r 

FlE 



PERANCANGAN DAN PEMBUATAN ALAT UKUR 
SILINDER MOTOR BERBASIS MIKROKONTROLER 

SKRIPSI 

DIAJUKAN KEPADA FAKULTAS TEKNIK 
UNIVERSITAS KATOLIK WIDYA MANDALA SURABAYA 

UNTUK MEMENUID SEBAGIAN PERSY ARATAN 
MEMPEROLEH GELAR SARJANA TEKNIK 

BIDANG TEKNIK ELEKTRO 

Oleh: 

NAMA : HENDRI CHANDRA 

NRP : 5103000027 

~USANTEKNrnKELEKTRO 

FAKULTASTEKNrnK 

UNIVERSITAS KA TOLIK 

WIDYAMANDALA 

SURABAYA 
2005 



LEMBARPENGESABAN 

Skripsi dengan judul .. Peraneangan Dan Pembuatan Alat Ukur Silinder 
Motor Berbasis Mikrokontroler" 
Yang disusun oleh mahasiswa : 

• Nama : Hendri Chandra 
• Nomor Pokok ; 5103000027 
• Tanggal Ujian: 29 Juni 2005 

dinyatakan telah memenuhi sebagian persyaratan kurikulum Jurusan Teknik 
Elektro guna memperoleh gelar Sarjana Teknik bidang Teknik Elektro 

Dewan Penguji, 

~ 
NIK.511.69.0014 

egg ta, 

~f~·6. 

Albert G ., S.T.,M.T 
NIK.511.94.0209 

Surabaya, 09 Juli 2005 

Pembimbing, 

~-~~,~/~~, 
,,~~ 

Andrew Joewono, S.T.M.T 
NIK.511.97.0291 

sekre. taris,./ 'I ~ ~ . 
~ / .'\ 

I"~ __ .~_ - " ("---""7 

- ------
Andrew Joewono, S.T., . 

NIK. 511.97.0291 

r-rf!lT.¥T 
NlK. 511.02.0538 

Mengetahui dan menyetujui : 

/'tDekan Fakultas Teknik Ketua Jurusan Teknik Elektro 

=:~u 
Jr. Rasioilal. Sitepu. M.Eng 

NIK.511.89.0154 
Jr-: A.F.Lumban Tobing, MT 

NIK.511.87.0130 



ABSTRAK 

Pada perkembangan dunia otomotif yang sangat pesat saat ini, banyak event
event otomotif yang diselenggarakan bagi kita orang indonesia sudah tidak asing lagi 
mendengar tentang dunia otomotif misalnya DRAG RACE, ROAD RACE, MOTOR 
CROSS, dsb. Ketentuan dalam event-event otomotif dibagi beberapa kelas, ketentuan 
tersebut yaitu pembagian ke1as-kelas perlombaan yang dilihat dari nilai kecepatan 
motor (nilai CC pada motor) dan nilai kecepatan motor dapat diketahui dari nilai 
silinder serta panjang langkah torak pada motor dengan menggunakan jangka sorong. 

Penggunaan jangka sorong memiliki keterbatasan antara lain dengan melepas 
silinder koop untuk mengetahui nilai silinder dan panjang langkah torak, untuk 
mengatasi keterbatasan tersebut maka dalam skripsi kali ini dibuat alat yang dapat 
menentukan dan menampilkan hasil pengukuran nilai silinder motor secara otomatis 
tanpa membuka silinder koop melainkan dengan membuka busi motor. 

Dalam pembuatan alat ukur silinder motor ini mengunakan mikrokontroler 
sebagai sistem pengendalinya dan motor dc sebagai penggerak. Sensor jarak untuk 
feedback pada alat ukur silinder dan langkah torak motor menggunakan 
potensiometer linier. Analog To-Digital Converter (ADC) 8-bit untuk mengubah 
sinyal analog menjadi sinyal digital agar dapat diolah oleh mikrokontroler dan untuk 
mempermudah hasil pengamatan nilai kecepatan motor (nilai CC motor) ditampilkan 
pada display dengan LCD (Liquid Crystal Display). 

Alat yang dibuat ini disesuaikan dengan peralatan sejenis yang telah ada dan 
dapat menghasilkan nilai yang relatif sarna sehingga alat ini dapat digunakan untuk 
mengukur nilai kecepatan motor (nilai CC motor). 

Penggunaan alat ini dapat mengubah cara pengukuran non elektrik yaitu 
dengan menggunakan jangka sorong menjadi pengukuran secara elektrik yang 
bersifat objektif dan akurat. 
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