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ABSTRAK

Keripik merupakan makanan ringan khas Indonesia yang banyak
digemari oleh seluruh masyarakat. Dalam proses pembuatan Kkeripik
dibutuhkan proses penirisan. Penirisan pada dasarnya merupakan usaha
untuk mengurangi kandungan minyak dan minyak yang ada pada obyek
yang ditiriskan. Metode yang bisa digunakan untuk mengeluarkan
kandungan minyak tersebut adalah proses penirisan. Metode ini dapat
berlangsung apabila obyek yang dikeringkan pada kertas yang berfungsi
menyerap kandungan minyak pada keripik. Metode peresapan yang masih
digunakan hingga saat ini adalah cara konvensional yaitu dengan
menggunakan kertas yang diletakan pada bagian bawah wadah.

Pada skripsi ini akan dibuat sebuah mesin peniris keripik goreng
berbasis motor listrik dan mikrokontroler. Sistem ini terdiri dari sebuah
sensor DHT22 sebagai input untuk membaca nilai suhu dan nilai
kelembaban udara. Mikrokontroler arduino uno sebagai pemroses utama
yang akan mengolah input dari sensor suhu dan kelembaban (DHT22).
Output berupa Sebuah motor 380 VAC yang digunakan untuk memutar
wadah peniris agar minyak dapat keluar melalui lubang-lubang kecil, pada
alat ini memiliki tombol timer yang digunakan untuk mematikan alat.
Display LCD digunakan sebagai indikator untuk menampilkan nilai suhu
dan kelembaban selama alat berjalan. Alat akan berhenti secara otomatis
apabila keripik sudah kering.

Kata Kunci : Peniris, Keripik, Mikrokontroler arduino uno, motor listrik
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ABSTRACT

Chips are a typical Indonesian snack that is favored by the whole
community. In the process of making chips, the process of draining is
needed. Cutting is basically an effort to reduce the oil and oil content of the
drained object. The method that can be used to remove the oil content is the
slicing process. This method can take place when the object is dried on
paper that serves to absorb the oil content in the chips. The method of
impregnation that is still used today is the conventional way of using paper
placed on the bottom of the container.

In this thesis will be made a frying machine frying chips based
on electric motors and microcontrollers. This system consists of a DHT22
sensor as input to read temperature and humidity values. An arduino uno
microcontroller as the main processor that will process the input of
temperature and humidity sensor (DHT22). The output of a 380 VAC motor
is used to rotate the slicer so that the oil can exit through small holes, the
tool has a timer button used to turn off the appliance. The LCD display is
used as an indicator to display the temperature and humidity values during
the tool. The tool will stop automatically when the chips are dry.

Keywords : Drying, Chips, The wemos d1 microcontroller, electric motor

XV



